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1. Estudiar el diagrama de bloque del sistema de control de velocidad de urbailtom
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Asegurarse de que entienden lo que el diagrama representa. Respondeesaa entrada? ¢€as
una salida? jQ&es un bloque? ¢@wes un lazo cerrado? ¢&wes una perturbam? Relacionar el
diagrama de bloques a la realidasid¢a.
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2. Considerar un sistema dimico descripto por

dy
=u
at YT
dondeu es la entrada g la salida. Mostrar que la reldm entre la entrada y la salida puede ser descripta

por

t
y(t) :e*ty(O)Jr/ e “u(r)dr
0

3. Mostrar que la fundn
yt)=Ae'—e?
satisface la ecuawn diferencial

d?y . dy
az " 3a

¢, Cual es la ecuadin caractéstica? ¢ Cales son las faes de la ecuadn caractédstica?

+2y=0. (1)

4. Considerar la funén
ht)=e'—e?2 (2)
Mostrar queh(0) =0y h'(0) =0y que la funadnh satisface (1) con condiciones inicialg®) y y (0) = 1.

5. Considerar la funéin definida en la Ecua@n (2). Mostrar que la funon

t
y(t) = / h(t — 7)u(7)de
0
satisface la ecuawn diferencial
d’y  dy
dt2 + Sa + 2y =u
con condiciones inicialeg0) =0y y'(0) =

6. Considerara la funon definida por (2) y
g(t) = by (t) +byh(t).
Mostrar que la fundin g satisface la ecuawn diferencial (1) y que la funén

_ /tg(t—r)u(r)dr
0

dondeu(0) = O satisface la ecuam diferencial

d?y
W+3 +2y bldt

con condiciones inicialeg0) =0y y(0) =

+b,u



